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POWER SUPPLY FOR 
CLUTCHES & BRAKES 电磁离合器 · 制动器 电源装置

■ 机型一览　DC 24V　规格

用于额定电压 DC 24V 的离合器・制动器
■ BEH 型 ( 超高速控制用 )
■ BEJ 型 ( 高速控制用 )
■ BE 型 ( 一般控制用 )
■ BER 型 ( 一般控制用、带控制继电器 )
■ BEZ 型 ( 齿型离合器专用 )

用于额定电压 DC 45/90/180V 的离合器・制动器
■ BEW 型 ( 一般控制用 )
■ BEW-S 型号 ( 小型、轻量 )
■ BEW-W 型号 ( 全波及半波共用、大容量 )
■ BEW-FH 型号 ( 过励磁电源 )
■ BEM 型 ( 小型及导线型 )
■ BEM-T 型号 ( 超小型、导线型 )

机　型 BEH BEJ BE BER BEZ

适用的
离合器·制动器

特　点

输入电压

外形照片

励磁离合器·制动器
离合器·制动器组合
（齿型离合器）

超高速控制用
小型、大容量
显示不良原因

过励磁：DC100
恒　定：DC  24
逆励磁：DC100

100

90×170×115

●

●

励磁离合器·制动器
离合器·制动器组合
（齿型离合器）

高速控制用
小型、轻量
过励磁控制

过励磁：DC100
恒　定：DC  24

50

156×132×81

●

●

励磁离合器·制动器
离合器·制动器组合
无励磁制动器

通用
大容量
坚固

DC24 DC24 DC21.5

05：  25
10：  50
20：100
40：200

05：  90×130×  75
10：105×160×100
20：120×180×120
40：130×230×135

05：105×160×100
10：120×180×120
20：130×230×135

●

●

励磁离合器·制动器
离合器·制动器组合

内藏继电器
大容量
坚固

05：  25
10：  50
20：100

●

P151～152 P153～154 P155～156

●

齿型离合器

齿型离合器专用
大容量
坚固

10：56.6
20：114 

10：105×160×100
20：120×180×120

●
●
●
●

AC100
AC110
AC200
AC220

输出电压
［V］

输出功率
［W］

尺　寸
［mm］

适用
尺寸

刊登页码

101
CS
CSZ
111
BSZ
121
122
125
126
CBW
CMW

180

546

101
CS
CSZ
111
BSZ
121
122
125
126
CBW
CMW

180

102
CYT
112
101
CS
CSZ
111
BSZ
121
122
125
126
CBW
CMW
180

102
CYT
112
101
CS
CSZ
111
BSZ
121
122
125
126
CBW
CMW
180

546

BXW
BXL
BXH
BXR
457
458

546

虚线内的机型为特殊规格。

请联系咨询。

［V］

01
02
025
03
04
05
06
08
10
12
14
16
18
20
25
32
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■ 电源装置的选择

z 通电离合器・制动器的种类和尺寸有哪些 ?

由于所使用的离合器・制动器的种类不同 , 能够满足要求的电源

装置种类也有所不同。请把握离合器・制动器的机型、电压、规

格及尺寸 ( 消耗电力 )。

根据机械装置的规格 , 决定离合器・制动器的动作特性、频度、

响应性。各个离合器・制动器机型的响应时间、及对应于作功量

的响应时间请参考各机型的相关内容和技术资料。

响应时间有普通励磁 / 过励磁 / 逆励磁 / 初级侧控制 / 次级侧控制

等 , 它们将最终决定所需要的控制规格。

在控制机械时 , 不能没有的电源电压 , 使用 AC100V 、AC200V 的

机械 , 其中有使用 DC24V 作为控制电源的型号等。电源电压是在

选择电源装置时非常重要的项目。

c 机械装置所要求的离合器・制动器的特性有哪些 ?

v 能够向离合器・制动器供电的电源电压规格有哪些 ?

b 控制方法有哪些 ?

■ 机型一览　DC 45/90/180V　规格

BEW BEW-S BEW-W BEW-FH BEM BEM-T

输入电压

无励磁制动器

一般控制用
端子台型号

DC45 / 90 / 180

2H：90 4H：180 2HR：90
1F：360 2F：180

44×51×33

DC
45

DC
90

DC
180

DC
45

DC
90

DC
45

DC
90

DC
180

DC
180

DC
45

DC
90

DC
180

DC
45

DC
90

DC
45

DC
90

●

无励磁制动器

小型、轻量
端子台型号

DC45 / 90 / 180

2S： 90
4S：180

42×19×27

●

无励磁制动器

全波、半波整流 共用
端子台型号
小型·大容量

DC45 / 90 / 180

4W：1080

45×33×32 78×31×55

●

无励磁制动器

过励磁功能
端子台型号

・输入电压为AC100V时
过励磁：DC90V
　恒定：DC45V

・输入电压为AC200V时
  过励磁：DC180V
　恒定：DC90V

1FH： 72
2FH：144

●

无励磁制动器

导线型号
小  型

DC45 / 90 / 180

2H： 72
 4H：125

28×18×12

●

P157～158 P159～160 P161～162 P163～164 P165～166

● ● ● ● ●
● ● ● ●

无励磁制动器

导线型号
超 小 型

DC45 / 90

2T： 90

7×17×19

●

P167～168

●
AC100
AC200
AC400

输出电压［V］

尺　寸［mm］

适用
尺寸

01
02

电　　压   [V]

03
04
05
06
08
10
12
14
16
18
20
25

［V］

输出功率［W］

DC
180

机　型

适用的
离合器·制动器

特　点

外形照片

刊登页码

BXW
BXL
BXH

BXW
BXL
BXH
BMS
458

BXW
BMM
458

BXW
BXL
BXH

BXW
BXL
BXH
458

BXW
BXL
BXH

BXW
BXL
BXH
458

BXW
458

BXW
BXL
BXH

BXW
BXL
BXH
BMS
458

BXW
BXL
BXH

BXW
BXL
BXH
458

BXW
458

BXW
BXL
BXH
458

BXW
BXL
BXH
458

BXW
458

BXW
BMM
458

x 什么是施加于电源装置的总消耗电力 ?
根据机械装置的规格 , 有时多个离合器・制动器可能同时通电。

假设在用 1 个电源装置控制多个离合器・制动器 , 这时有必要掌

握同时通电的离合器・制动器的总消耗电力。( 由于电源装置的

不同 , 可能出现不能支持多个离合器・制动器的同时通电。)

是否需要动作频度、动作响应性、过励磁功能 ? 是否需要逆励磁
功能 ? 初级侧控制 / 次级侧控制、加大扭矩等

励磁启动型 / 无励磁启动型、机型、尺寸等

序列器、继电器、SSR 等
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BEH 机型

■ 规格

输入电压
AC　100/115　V

±10％　50/60Hz
AC　200/220　V

输出电压

过励磁电压 DC　100　V
恒定励磁电压 DC　  24　V
逆励磁电压 DC　100　V

（SW1.2）
尺寸设定

20:［6］　25:［7］　无过·逆励磁:［0］
06:［1］　08:［2］　10:［3］　12:［4］　16:［5］

通过内部的旋转开关进行设定

适用的离合器·
制动器

适用的离合器·制动器
本公司的励磁离合器·制动器 额定电压为DC24V
※180机型的齿型离合器除外

保护功能

·输入过电压 /电压不足保护
·过电流保护(无意接地故障、短路、温度)
·检测瞬间停电
·检测断线等

（SW3）
动作设定

1 单动·连动模式（出厂时OFF：连动模式）

2 停电检测     （出厂时OFF）

3 断线检测      （出厂时ON）

4 尺寸不同检测（出厂时ON）

控制盘消耗电力 15　W　（无负载时）

输入信号 DC5　～　24V　（3mA　平滑电源）

使用环境 －10 ～ ＋50℃/10～90％RH

质      量 1.3  kg

为ON（上侧）时，即被设定

■ 尺寸

φ４．５

17
0

16
2

4.5 4.5 4

115
102

90

101
50.5 50.5

电源装置 超高速控制用

■ 端子和功能

端子记号 端子名称 功能说明

R-S 电源输入端子 （或者AC100/115V）
连接商用电源AC200/220V  50/60Hz

C1-C2 离合器输出端子 连接离合器

B1-B2 制动器输出端子 连接制动器

接地端子 接地端子（第三接地以上）

1-6 操作信号（预备） 请不要做任何连接

2 操作信号　1 输入离合器操作用的外部信号

3 操作信号　2 输入制动器操作用的外部信号

7 操作电源输入　1 输入离合器操作用的电源（＋）

8 操作电源输入　2 输入制动器操作用的电源（＋）

9 操作信号电源 ＋ 操作信号用予備電源（10mA以下）

4 操作信号电源 － 操作信号用预备电源（COM）

5-10 异常信号输出端子 脱扣时、内部继电器发生动作

■ 构造

R输入

异常信号输出

S

9

C1 离合器

制动器

C2

B1

B2

6

1

7

2

8

3

4

5

10
B A

GND

+12V

输入电压
检测电路

输出电源检测电路

POWER

ALARM

电源指示灯

脱扣指示灯

离合器过励磁指示灯

制动器过励磁指示灯

离合器恒定励磁指示灯

离合器逆励磁指示灯

制动器恒定励磁指示灯

制动器逆励磁指示灯

CO

CE

CR

BO

BE

BR

整流电源电路 驱动电源电路

控 制 电 路

RESET

SYSTEM
RESET

SW1

  离合器条件设定
（1～7）

  制动器条件设定
（1～7）

异常检测设定（2～4）
动作模式设定（1）

SW2

SW3

保护电路

IPM

软充电

电路

整流、

平滑

电路

该电源装置可飞跃性地改善离合器・制动器的动作速度、实现了各

种机械装置的高频度及高精度运行。

紧凑、轻量 , 保护功能也很完善 , 可以满足各种各样的应用。

电源装置电源装置无励磁
制动器
无励磁
制动器

齿   型
离合器
齿   型
离合器

无励磁
制动器
无励磁
制动器

离合器
制动器
组   合

离合器
制动器
组   合

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

■离合器和制动器的联合控制十分简单
可以只输入一个信号就实现微动运行那样的高频度的离合器・制

动器的切换动作。并且 , 通过逆励磁功能 , 可以抑制大型离合器・

制动器经常发生的噪音现象。

■一旦安装就可立即进行最佳动作
本公司已经预先设定了励磁动作型离合器・制动器动作的最佳值 ,

而不需要烦琐的调整。

■充实的保护功能
在设置时 , 可以通过警告显示因错误接线引起的短路、未连接、设

定错误等信息。通过警告的显示内容可以容易地判断不良原因。

● CAD 文件 No.BE2
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■ 特性

■ 使用方面的注意事项

●动作应答性
完全由无触点化电路构成 , 从信号输入到向电磁离合器・制动器

输出信号为止的应答性高而且稳定。此外 , 本公司通过在电磁离

合器・制动器电源装置 BEJ-10 机型的过励磁功能上追加逆励磁

功能 , 电磁离合器・制动器的应答性能比原来大约提高了 2 倍 ( 与

本公司 BEJ-10 机型相比 )。

BEH-20N 机型是实现超高速控制及高精度的电磁离合器・制动器

电源装置中的最高档次的机种。

●运行时的声音
BEH-20N 机型属于静音型号。

在通常的情况下 , 运行时从电磁离合器・制动器发出轰鸣一样的

励磁音 , 但由于 BEH-20N 机型进行了静音设计 , 所以不会发出这

种声音。

●输出控制方式
既可以选择分别控制单个电磁离合器和制动器的【单动模式】,

也可以选择适用于联合控制电磁离合器・制动器【连动模式】。

但是 , 在电路的构成上不能同时输出这两种方式 ( 在 C1-C2 及

B1-B2 间同时输出 )。

●电源电压的变动和输出电压
BEH-20N 机型即使在电源电压有些变动的情况下 , 仍然可控制输

出电压、使其保持稳定。所以 , 在电源环境恶劣的地方也能确保

稳定的输出 , 从而消除电磁离合器・制动器的响应性不均一。

但是 , 在有过大的电压变动时 , 将被检测为异常电压 , 而发生继电

器脱扣。所以为了保持正常的运行 , 请将电源电压的变动控制在

± 10% 的范围内。

●保护元件
请勿在输出侧 (C1-C2 及 B1-B2 之间 ) 接入变阻器等的放电元件。

如果接入了放电元件 , 将产生过电流跳闸 , 从而引起运行停止 , 有

时还可能造成接入的输出侧放电元件破裂或电源装置的破损 , 请

务必注意。

●电源装置的保护功能
该电源装置具备各种各样的保护功能。

此外 , 当发生各种保护跳闸时 , 可以通过面板的 LED 闪烁图案知

道是什么原因造成跳闸。当再次开始运行时 , 请排除脱扣现象的

原因 , 并充分确认没有异常之后方可进行。

●输出电压值的确认方法
在用电压计、万用表等确认输出电压时 , 请确认输出侧上连接着

电磁离合器・制动器等的负载。

如果不连接任何负载 , 断线检出的保护功能会启动 , 在该电源装

置的特性上 , 将显示出电容器充电状态下的电压、DC280V 左右

的值。

●特殊应对产品
在这些机械规格中 , 有一些是不适合过励磁控制引起的急剧的电

磁离合器・制动器的连接及停止的。这时 , 通过把 BEH-20N 内部

开关 SW1 及 SW2 设定为 0 号 , 则不进行过励磁控制 , 而可以作

为单纯的无触点控制盘使用。

另外 , 本公司还应对生产各种特殊调整产品。不限于电磁离合器・

制动器,所有的电磁线圈用的电源装置我们都可以应对。如有需要,

请随时与我们联系咨询。

BEH-20N

9

7

2

8

R1

R1

3

4 GND

+12V

DC5
   ～24V

BEH-20N

9

7

2

8

3

4 GND

+12V

DC5
   ～24VBEH-20N

9

7

2

8

R1

R1

3

4 GND

+12V

离合器·
制动器
切换信号

DC5
   ～24V

BEH-20N

9

7

2

8

输出
指令

3

4 GND

+12V

离合器·
制动器
切换信号

离合器·
制动器
切换信号

输出
指令

离合器·
制动器
切换信号

DC5
   ～24V

只需要输入一个信号就能实现离合器/制动器的切换。

过励磁
电压

CE
恒定励磁电压

根据输出指令，
成为无输出

7-2离合器·
制动器切换信号

8-3
输出指令

C1-C2
离合器输出

B1-B2
制动器输出

逆励磁
时间

逆励磁
电压

CR

BO BR

过励磁时间

CO

1つの入力信号でクラッチ/ブレーキが切替わります端子番号

過励磁
電圧

CE
定常励磁電圧

出力指令により、
無出力となります

7-2
クラッチ・ブレーキ
切替え信号
8-3
出力指令

C1-C2
クラッチ出力

B1-B2
ブレーキ出力

逆励磁
時間

逆励磁
電圧

CR

BO BR

過励磁時間

CR

端子编号

通过各自的输入端子，离合器/制动器开始动作。
（离合器和制动器不能同时输出。）

当离合器信号和制动器信号同时输入时，
以制动器为优先。

7-2
离合器信号

8-3
制动器信号

C1-C2
离合器输出

B1-B2
制动器输出

それぞれの入力端子でクラッチ/ブレーキが動作します

（クラッチとブレーキの同時出力は出来ません）
端子番号

クラッチ信号とブレーキ信号
両方入った場合は、ブレーキ
が優先されます。

7-2
クラッチ信号

8-3
ブレーキ信号

C1-C2
クラッチ出力

B1-B2
ブレーキ出力

端子编号

　

■ 在您定购时

BEH-20N- 1
输入电压规格
AC200V：无标记
AC100V：1

■ 接线方法和时间图

●连动模式 (SW3-1 OFF)

BEH-20N

9

7

2

8

3

4 GND

+12V

离合器
输入信号

制动器
输入信号

BEH-20N

9

7

2

8

3

4 GND

R1
R1

R2
R2

+12V

离合器
输入信号

制动器
输入信号

●单动模式 (SW3-1 ON)
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BEJ 机型

■离合器和制动器的联合控制简单易行
可以只输入一个信号就实现微动运行那样的高频度的离合器・制

动器的切换动作。

■轻量、紧凑
所有的电路实现无触点 , 小型、轻量。

■光电耦合输入
由序列器等进行直接控制 , 因此十分方便。

■ 规格

　AC　100/115　V
　±10％　50/60Hz

　AC　200/220　V
　过励磁电压 　DC　100　V
　恒定励磁电压 　DC　　24　V
调整编号 06 10 12 16

适合的离合器·
制动器尺寸

06/08 10 12 16

　※　出厂时已经按照各尺寸调整完毕

本公司的励磁离合器·制动器 额定电压为DC24V
※180机型的齿型离合器除外

・过电流保护
　当检测到过电流时，完全停止输出（也可置之不理）
　当电源OFF时，复位
・当输入侧电流达到20A时，速断保险丝

可以通过基板上的滑动开关SW1进行变更

ALT　侧 连动模式（出厂时为连动模式）

0/0　侧 单动模式

15　W　（无负载时）

DC5　～　24V　（3mA　平滑电源）
0　～　＋50　℃　　/　10　～　90　％RH

1.1　kg

输入电压

输出电压

（SW1.2）
尺寸设定

适合的离合器·
制动器

保护功能

（SW3）
动作设定

控制盘消耗电力
输入信号

使用环境

质      量

■ 尺寸

8
10

4.5

141
156

10
0

13
2

22

48
8184

4

129

电源装置  高速控制用

■ 端子和功能

端子记号 端子名称 功能说明

R-S 电源输入端子 （或者AC100/115V）
连接商用电源AC200/220V  50/60Hz

P-C 离合器输出端子 连接离合器

P-B 制动器输出端子 连接制动器

接地端子 接地端子（第三接地以上）

1 操作电源输入  1 输入离合器操作用的电源（＋）

3 操作电源输入  2 输入制动器操作用的电源（＋）

2 操作信号　1 输入离合器操作用的外部信号

4 操作信号　2 输入制动器操作用的外部信号

5 操作信号电源 ＋ 操作信号用预备电源（10mA以下）

6 操作信号电源 － 操作信号用预备电源（COM）

■ 构造

R

P

B

C

输入

S

5

1

2

3

4

6 GND

+12V

+

过励磁指示灯

控制电路

[基准脉冲]

[动作切换]

[过励磁电压]

[恒定励磁电压]

[离合器过励磁时间]

[制动器过励磁时间]

离合器恒定励
磁指示灯

制动器恒定
励磁指示灯

SW1
CAR

POWER

TRIP

OEV

CCE

BCE

电源指示灯

离合器

制动器

脱扣指示灯

ALT
O/O

OEV

CEV

COT

BOT

保险丝

控制
电源
电路

驱动电路过

电流保护电路

BEJ-10

该电源装置可以对离合器・制动器的额定励磁电压 DC24V 瞬间施加

DC100V, 从而改善电枢吸引时间和扭矩上升时间 , 可以进一步实现扭

矩的增大。通过这样 , 可实现各种机械装置的高频度及高精度运行。

电源装置电源装置制动器
马   达
制动器
马   达

齿   型
离合器
齿   型
离合器

无励磁
制动器
无励磁
制动器

离合器
制动器
组   合

离合器
制动器
组   合

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

● CAD 文件 No.BE1
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■ 特性

■ 使用方面的注意事项

●动作应答性
所有的电路无触点化 , 从信号输入到向电磁离合器・制动器输出

信号为止的应答性高而且稳定。

并且 , 为了高精度地控制电磁离合器・制动器 , 对商用电源进行

整流、平滑及 PWM 控制。

●运行时的声音
BEJ-10 机型与静音设计的 BEH-20N 机型相比较 , 在运行时电磁

离合器・制动器多少会发出类似轰鸣的声音。这种现象由于电磁

离合器・制动器的大小或安装环境不同 , 可以出现很大的差异 ,

但这并不是异常声音。

如果 , 在使用环境上要求不能有励磁音时 , 请选用静音设计的

BEH-20N 机型。

●输出控制方式
既可以选择分别控制单个电磁离合器和制动器的【单动模式】,

也可以选择适用于联合控制电磁离合器・制动器【连动模式】。

但是 , 在电路的构成上不能同时输出这两种方式 ( 在 C1-C2 及

B1-B2 间同时输出 )。

●电源电压的变动和输出电压
BEJ-10 机型即使在电源电压有些变动的情况下 , 也能切实地保证

动作的电源装置 , 但是具有随着电源电压上下波动 , 输出电压也

发生上下波动的特性。

为了满足电磁离合器・制动器性能 , 请将电源电压的变动控制在

± 10% 的范围内。

当使用 BEJ-10 机型也发生电磁离合器・制动器的应答性不均一时 ,

请选用 BEH-20N 机型。

●保护元件
请勿在输出侧 (P-C 及 P-B 之间 ) 接入变阻器等的放电元件。如果

接入了放电元件 , 将产生过电流跳闸 , 从而引起运行停止 , 有时还

可能造成接入的输出侧放电元件破裂或电源装置的破损 , 请务必

注意。

●电源装置的保护功能
该电源装置内置过电流保护功能及保险丝。当保护功能启动时 ,

一般可以认为输出侧出现异常。

・ 输出侧的短路

・ 输出侧无意接地故障

・ 输出侧 ( 电磁离合器・制动器 ) 的异常

当再次开始运行时 , 请在充分确认输出端没有异常之后方可进行。

●输出电压值的确认方法
在用电压计、万用表等确认输出电压时 , 请确认输出侧上连接着

电磁离合器・制动器等的负载。

如果不连接任何负载 , 断线检出的保护功能会启动 , 在该电源装

置的特性上 , 将显示出电容器充电状态下的电压、DC280V 左右

的值。

●特殊应对产品
在这些机械规格中 , 有一些是不适合过励磁控制引起的急剧的电

磁离合器・制动器的连接及停止的。对于这种情况 , 本公司也备

有不进行过励磁控制的特殊规格产品 , 请随时与我们联系咨询。

另外 , 本公司还应对生产各种特殊调整产品。不限于电磁离合器・

制动器,所有的电磁线圈用的电源装置我们都可以应对。如有需要,

请随时与我们联系咨询。

■ 在您定购时

输入电压
AC200V：无标记
AC100V：1

适合的离合器·制动器
调整编号 06/10/12/16

BEJ-10- 06 -  1

BEJ-10

5

1

2

3

R1

R1

4

6 GND

＋12V

离合器·
制动器
切换信号

离合器·
制动器
切换信号DC5

 ～24V

BEJ-10

5

1

2

3
R1

4

6 GND

＋12V

DC5
 ～24V

只需要输入一个信号就能实现离合器/制动器的切换。

OEV
过励磁
电压

CEV
恒定励磁电压

1-2
离合器·
制动器切换信号

P-C
离合器输出

P-B
制动器输出

离合器过励磁时间

制动器过励磁时间

端子编号

BEJ-10

5

1

2

3

4

6 GND

＋12V

离合器
输入
信号

制动器
输入
信号

BEJ-10

5

1

2

3

4

6 GND

R1
R1

R2
R2

＋12V

离合器
输入信号

制动器
输入信号

端子编号 通过各自的输入端子，离合器/制动器开始动作。
（离合器和制动器不能同时输出。）

当离合器信号和制动器信号同时输入时，
以制动器为优先。

1-2
离合器信号

3-4
制动器信号

P-C
离合器输出

P-B
制动器输出

端子编号

■ 接线方法和时间图

●连动模式 (SW1 ALT 侧 )

●单动模式 (SW1 O/O 侧 )
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BE 机型

■可适合 AC100V 及 AC200V 的各电压输入
只要连接输入 AC100V 和 AC200V 的其中一个电压规格 , 就可以获

得电磁离合器・制动器的动作所需要的 DC24V。

■变压器降压・全波整流方式的电源装置
通过变压器进行绝缘、降压 , 输出全波整流的直流电压 DC24V, 是

一种牢固安全、可靠性高的电源电源装置。

■维护容易
变压器和整流器紧凑而且成为一体 , 构造非常简单 , 维护极其容易。

■离合器・制动器组合的控制增加了 BER 机型
增加了离合器・制动器组合的切换控制、内藏了继电器的 BER 机型。

■ 规格

■ 构造

型　　号 BE-05 BE-10 BE-20 BE-40 BER-05 BER-10 BER-20 BEZ-10 BEZ-20
尺寸/形状    请参照尺寸一览表 形状1 形状2 形状3 形状4 形状2 形状3 形状4 形状2 形状3

输入电压

AC　100　V

50/60Hz
±10％

● ● ● ● ● ● ● ● ●
AC　110　V ● ●
AC　200　V ● ● ● ● ● ● ● ● ●
AC　220　V ● ●

输出电压
变压器降压、

单相全波整流、未平滑
DC　24　V

2路输出・内藏继电器
DC　24　V DC　21.5　V

额定／功率 连续额定 25　W 50　W 100　W 200　W 25　W 50　W 100　W 56.6　W 114　W

尺 寸
设 定

◎：可以连接
      2个以上

●：适合

△：根据离合器·
      制动器的
      机型适合

02 ◎ ◎ ◎ ◎ ● ◎ 12 ◎
03 ◎ ◎ ◎ ◎ ● ◎ 13 ◎
04 ◎ ◎ ◎ ◎ ● ◎ 15 ◎
05 ◎ ◎ ◎ ◎ ● ◎ 21 ◎
06 ● ◎ ◎ ◎ ● ●

●
23 ◎

08 △ ● ◎ ◎ △ ● 25 ◎
10 △ ● ◎ ◎ △ ● 31 ●
12 ● ◎ ◎ ● 32 ●
14 △ ● ◎ △
16 △ ● ◎ △ ●
18 ● ◎ ●
20 △ ● △
25 △ ● △
31 △ ● △
40 ● △

适合的
离合器·
制动器

本公司的离合器·
制动器
额定电压　DC24V

・励磁离合器·制动器
・无励磁制动器
・其他一般控制用

离合器·制动器组合切换控制用 齿型离合器专用

保护功能 输入侧　速断保险丝 1　A 1　A 3　A 5　A 1　A 1　A 3　A 3　A 5　A
使用环境 没有结露 0　～　＋50　℃　　/　10　～　90　％RH
质     量 一个产品 1.4　kg 2.4　kg 4.0　kg 6.4　kg 1.6　kg 3.0　kg 4.9　kg 3.4　kg 4.4　kg

电源装置 一般控制用

该电源装置是一种额定电压为 DC24V 的电磁离合器・制动器控制用

电源装置的基本机型。

输入端子

BE

输出端子

保险丝
＋

－

0V

100V

200V

输入端子

控制端子

BER

输出端子

保险丝

MC

MC

MC

MC

浪涌电压
吸收电路

浪涌电压
吸收电路

自我保持电路

0
1

2

3

4

7

8

9
5

6

输入端子

BEZ

输出端子

保险丝
＋

－

0V

100V
110V
200V

220V

电源装置电源装置制动器
马   达
制动器
马   达

齿   型
离合器
齿   型
离合器

无励磁
制动器
无励磁
制动器

离合器
制动器
组   合

离合器
制动器
组   合

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器
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■ 特性

●输出方式
把商用电源的单相通过变压器降压、全波整流 , 输出直流电压

DC24V 。由于未进行平滑 , 在输出电压中有脉动 , 但是从电磁离

合器・制动器的一般使用来说 , 完全没有问题。如果要求尽可能

消除离合器・制动器的应答性的不均一 , 需要使用平滑后的电源

装置 , 请使用本公司的 BEJ-10、BEH-20N 机型的电源装置。

●电源电压的变动和输出电压
该电源装置相对于输入电压的变动比率 , 输出电压也发生同样比

率的变动。所以为了进行正常的运行 , 请将电源电压的变动控制

在 ± 10% 的范围内。

■ 使用方面的注意事项

●保护元件
由于在 BER 机型的内部设置了波动电压吸收电路 , 因此不需要在

外部设置放电元件。

与此相对 ,BE、BEZ 机型由于在输出端子和电磁离合器・制动器

之间设置了某些控制触点 , 所以必须在外部设置放电元件。有关

详细情况 , 请参考右图的接线方法。

●输出电压值的确认
在该电源装置的特性上 , 在输出没有连接负载的状态下 , 以及电

磁离合器・制动器已连接的状态下 , 输出的电压值有所变化 , 当

为无负载的状态时 , 可能产生额定值稍高的电压。

该装置的设计为当额定输入电压时 , 在连接了额定负载一半以上

的负载时 , 输出额定电压 (DC24V 等 )。所以 , 在选择机种的时候 ,

请以电源装置额定值的一半为简单基准进行设计。 ■ 在您定购时

尺寸：05／10／20／40 
标准：无标记    带继电器：R
　　　　　　    齿型离合器用：Z

BE　 -R 05
规格

■ 尺寸

安装孔４－φ４．５

60

E
25

C D
A
B

10

尺寸
形状No

形状1 形状2 形状3 形状4
A 95 105 120 130
B 80 90 105 105
C 130 160 180 230
D 115 145 165 215
E 75 100 120 135

文件No
CAD

BE3 BE4 BE5 BE6

単位［　mm　］

０Ｖ１００Ｖ２００Ｖ ＋ －

ＡＣ ＤＣ２４Ｖ

2121 BBCC

ＭＣ1

ＭＣ2

● BE 的基本接线方法

《离合器/制动器   控制的情形》
  通过在外部设置继电器，并使用a、b触点对离合器/制动器进行交互控制。

0V-200V
电源输入端子

MC1（a触点）
控制　

MC2（b触点）
控制　

＋ - －
输出端子

C1-C2
离合器输出

B1-B2
制动器输出

端子编号

■ 接线方法和时间图

ＡＣ

MＣ2
MＣ1

４３１０ ２

ＤＣ２４Ｖ

５ ６ ８７ ９

C C B1 2 2B1

《单触发信号输入控制的情形》
　通过在外部设置继电器，并使用a、b触点对离合器/制动器进行交互控制。

0V-200V
电源输入端子

MC1（a触点）
控制

MC2（b触点）
控制

C1-C2
离合器输出

B1-B2
制动器输出

端子编号

● BER 的接线方法 ( 单触发控制 )

ＡＣ ＋ ＋ －

４３１０ ２

ＤＣ２４Ｖ

５ ６ ８７ ９

MC

C C B1 2 2B1

《信号输入控制的情形》
　通过在外部设置继电器，并使用a、b触点对离合器/制动器进行交互控制。

0V-200V
电源输入端子

MC （a触点）
控制

C1-C2
离合器输出

B1-B2
制动器输出

端子编号

● BER 的接线方法 (1 路信号控制 )

ＤＣ２１．５Ｖ

－＋１００Ｖ１１０Ｖ０Ｖ ２２０Ｖ２００Ｖ

ＡＣ

ＭＣ

● BEZ 的基本接线方法
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BEW 机型

■可适合 AC100V、AC200V 及 AC400V 的各电压输入
只要连接输入 AC100V、AC200V 及 AC400V 的其中一个电压规格 ,

就可以获得电磁离合器・制动器的动作所需要的直流电压。

■半波整流及全波整流方式的电源装置
备有半波整流、全波整流及其他各种规格的电源装置 , 而且小型、

轻量。

■端子台型号
是一种连接容易的端子台型号 , 带直流切断端子。

■ 规格

■ 构造

型　　号 BEW-2H BEW-4H BEW-2HR BEW-1F BEW-2F

输入电压

AC 100 V

50/60Hz
±10％

● ● ● ●
AC 200 V ● ● ● ● ●
AC 400 V ●
最大输入电压 AC 250 V AC 510 V AC 250 V AC 250 V AC 250 V

整流方式 半波整流 全波整流

输出电压 当输入（    ）
内的电压时 （AC200V）

DC 90 V
（AC400V）
DC 180 V

（AC200V）
DC 90 V

（AC200V）
DC 180 V

（AC200V）
DC 180 V

输出电流
（　）内为60℃时
周围温度为20℃时

（DC0.6A）
DC 1.0 A

（DC1.5A）
DC 2.0 A

（DC0.6A）
DC 1.0 A

输出功率
（　）内为60℃时
周囲温度20℃时

（50W）
90 W / AC 200V

（100W）
180 W / AC400V

（50W）
90 W / AC200V

（270W）
360 W / AC200V

（100W）
180 W / AC200V

尺 寸
设 定

（　）内为输入电压
电压规格

（AC100V）
DC 45 V

（AC200V）
DC 90 V

（AC100V）
DC 45 V

（AC200V）
DC 90 V

（AC400V）
DC 180 V

（AC200V）
DC 90 V

（AC100V）
DC 90 V

（AC200V）
DC 180 V

（AC100V）
DC 90 V

（AC200V）
DC 180 V

△：根据离合器·
     制动器的
     机型适合

●：适合

02 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
03 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
04 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
05 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
06 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
08 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
10 ● ● ● ● ● ● ● ● ●
12 ● ● ● ● ● ● ● ●
14 ● △ ● ● ● ● ● ●
16 ● △ ● ● ● ● ● ●
18 △ ● △ ● ● △ ●
20 △ △ △ ● ● △ ●
25 △ △ △ ● ● △ ●

 
适合的离合器
·制动器

本公司的电磁离合器·制动器 
额定电压 DC 45/90/180V 无励磁制动器 全  部 中档功率

绝缘电阻
端子－本体之间

 使用DC 500 V 兆欧表 100MΩ
绝缘耐压 AC 1000 V  50Hz   1分钟
使用环境 无结露 ー20 ～ ＋ 60 ℃
质  量 一个产品 0.055 kg 0.055 kg 0.068 kg 0.060 kg 0.057 kg

（DC0.6A）
DC 1.0 A

（DC0.6A）
DC 1.0 A

电源装置 一般控制用  端子台型号

该电源装置是一种额定电压为 DC45/90/180V 的电磁离合器・制动

器控制用电源装置的基本机型。

输入端子

控制
端子

BEW-2H/4H

输出端子

1

2

3 4

5

6

输入端子

控制
端子

BEW-1F/2F

输出端子

1

2

3 4

5

6

输入端子

不连接

BEW-2HR

输出端子
触点保护
电路

MC

1

2

3 4

5

6
MC

电源装置电源装置制动器
马   达
制动器
马   达

齿   型
离合器
齿   型
离合器

无励磁
制动器
无励磁
制动器

离合器
制动器
组   合

离合器
制动器
组   合

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器
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■ 特性

●输出方式
BEW-2H、4H、2HR 型号输入商用电源 , 在输出侧产生半波整流后

的直流电压。该电源装置的特点是构成电路非常简单 , 价格便宜。

但是由于电压的脉动大 , 所以电磁离合器・制动器的动作应答性

容易产生不均一 , 以及在通电时也可能有轰鸣声 , 与全波整流及

平滑电源相比 , 其电磁线圈的发热量稍有增加的倾向。

如果不满意上述的倾向 , 请考虑变更为全波整流电源 (BEW-1F、

2F 型号 ) 及平滑电源、或者 DC24V 规格。

BEW-1F、2F 型号产生全波整流后的直流电压。

该电源装置与半波整流电源相比较 , 具有电压的脉动小、电磁离

合器・制动器的动作响应性不容易产生不均一等特点。因此 , 该

电源装置不仅可以用于无励磁制动器 , 也可以用于励磁离合器・

制动器。

当电磁线圈的额定电压和电源装置所输出的电压不符合时 , 将不

能获得如规格所示的电磁离合器・制动器的特性。

■ 使用方面的注意事项

●保护元件
该电源装置在输入侧、输出侧内置保护元件 ( 变阻器 )。因此 , 基

本上不需要在外部接入保护元件。

●初级侧控制和次级侧控制方式
通过对输入电压进行 ON、OFF 切换 , 对电磁离合器・制动器的进

行控制的初级侧控制 (3-4 号端子短路 ), 虽然可节省配线 , 但是电

枢释放时间将变得相当长 , 因此制动器的制动时间也延长 ( 不发

生波动电压 )。

通过 3-4 号端子与继电器触点等连接进行控制的次级侧控制 , 电

枢释放时间变短 , 制动器制动时间也缩短 , 但增加了配线 , 也产生

一些浪涌电压。请根据所需要的特性 , 选择初级侧控制或者次级

侧控制。

ＢＥＷ－□□

φ4.1

6-M3

Ｒ１

2
33
.5

53

51

42
44

45.5

端子记号 端子名称 功 能 说 明

1 -2 电源输入端子 连接商用电源（AC200/220V　50/60Hz等）

3 -4 控制端子 通过继电器等的触点进行端子间的开闭，对输出进行控制
※请不要连接BEW-2HR

5 -6 控制端子 连接电磁离合器·制动器

■ 端子和功能

■ 尺寸

5
B

1 2

BEW-

3 4

6

● CAD 文件 No.BE7

■ 接线方法和时间图

● BEW ( 初级侧控制 )

■ 在您定购时

《初级侧控制方式的情形》
　短接3-4号端子，通过在1-2号端子上切换输入电源的ON、OFF，
   从而控制5-6号端子的输出。

1-2
电源输入端子

5-6
输出端子

※ON、OFF时的电磁线圈将不产生波动电压，但是电枢释放时间将延长，
   请在确认之后使用。

3-4
控制端子

端子编号

5
B

1 2

BEW-

3 4

6

1-2
电源输入端子

5-6
输出端子

ON时间 OFF时间

3-4
控制端子

端子编号 《次级侧控制方式的情形》
　保持向1-2端子输入电源不变，通过在3-4号端子上切换输入电源的ON、OFF，
   从而控制5-6号端子的输出。

5
B

1 2

BEW-2HR

3 4

6

《BEW-2HR的情形》
　通过在1-2号端子上切换输入电源的ON、OFF，从而控制5-6号端子的输出。

1-2
电源输入端子

5-6
输出端子

3-4
请不要做任何连接

端子编号

※在初级侧控制也可获得与在次级侧控制同样的无励磁制动器响应性。

● BEW ( 次级侧控制 )

BEW- 2 H R
规格
标准： 无标记
带继电器：R

整流方法
半波整流：H
全波整流：F

电压规格及功率：1／2／4

● BEW-2HR
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BEW-S 型号

■可适合 AC100V、AC200V 及 AC400V 的各电压输入
只要连接输入 AC100V、AC200V 及 AC400V 的其中一个电压规格 ,

就可以获得电磁离合器・制动器的动作所需要的直流电压。

■半波整流方式的电源装置
限定功能的小型、轻量机型。

■端子台型号
是一种连接容易的端子台型号 , 只设置了输入端子和输出端子的

简易型电源装置。

■ 规格

BEW-2S BEW-4S
AC 100 V

50/60Hz
±10％

● ●
AC 200 V ● ●
AC 400 V ●

AC 250 V AC 510 V

当输入（    ）内的电压时
（AC200V）
DC 90 V

（AC400V）
DC 180 V

（DC0.6A）
DC 1.0 A

（50W）
90 W / AC200V

（100W）
180 W / AC400V

（AC100V）
DC 45 V

（AC200V）
DC 90 V

（AC100V）
DC 45 V

（AC200V）
DC 90 V

（AC400V）
DC 180 V

02 ● ● ● ● ●
03 ● ● ● ● ●
04 ● ● ● ● ●
05 ● ● ● ● ●
06 ● ● ● ● ●
08 ● ● ●

●
● ●

10 ● ● ● ●
12 ● ●

●
●

●
14 ● ●
16 ● ●
18 △ ●
20 △ △
25 △

△
△
△ △

无励磁制动器

 使用DC 500 V 兆欧表 100MΩ
AC 1000 V  50Hz   1分钟 AC 1500 V  50Hz   1分钟

ー20 ～ ＋ 60 ℃
0.021 kg

最大输入电压
整流方式 半 波 整 流

周围温度为20℃时（    ）内为60℃时

周囲温度20℃时（    ）内为60℃时

电压规格（    ）内为输入电压

本公司的电磁离合器·制动器
额定电压 DC 45/90/180 V

△：根据离合器·
     制动器的
     机型适合

●：适合

型   号

输入电压

输出电压

输出电流

输出功率

尺 寸
设 定

适合的离合器
·制动器
绝缘电阻

绝缘耐压
使用环境 无结露

质  量 一个产品

电源装置 小型・轻便 端子台型号

该电源装置额定电压 DC45/90/180V 、无励磁制动器用小型电源装

置。

φ5.3

19
27

42

1 23
.512

2.5

端子记号 端子名称 功 能 说 明

1 -2 电源输入端子 连接商用电源（AC200/220V　50/60Hz等）

3 -4 输出端子 连接电磁离合器·制动器

■ 端子和功能

输入端子

BEW-□S

输出端子

1

2 3

4

■ 构造■ 尺寸

电源装置电源装置无励磁
制动器
无励磁
制动器

齿   型
离合器
齿   型
离合器

无励磁
制动器
无励磁
制动器

离合器
制动器
组   合

离合器
制动器
组   合

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器
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■ 特性

●输出方式
BEW-2S、4S 型号输入商用电源 , 在输出侧产生半波整流后的直流

电压。该电源装置的特点是构成电路非常简单 , 价格便宜。但是

由于电压的脉动大 , 所以电磁离合器・制动器的动作响应性容易

产生不均一 , 以及在通电时也可能有轰鸣声 , 与全波整流及平滑

电源相比 , 其电磁线圈的发热量稍有增加的倾向。

如果不满意上述的倾向 , 请考虑变更为全波整流电源 (BEW-1F、

2F 型号 ) 及平滑电源、或者 DC24V 规格。

当电磁线圈的额定电压和电源装置所输出的电压不符合时 , 将不

能获得如规格所示的电磁离合器・制动器的特性 , 请予以注意。

■ 使用方面的注意事项

●保护元件
该电源装置在输入侧、输出侧内置保护元件 ( 变阻器 )。因此 , 基

本上不需要在外部接入保护元件。

●初级侧控制和次级侧控制方式
该电源装置以通过对输入电压进行 ON、OFF 切换 , 对电磁离合器・

制动器的进行控制的“初级侧控制”作为基本控制方式。虽然该

控制装置可节省配线 , 但是电枢释放时间与“次级侧控制”相比 ,

无励磁制动器的制动时间将变长。

这种现象 , 在电磁离合器・制动器的尺寸越大时就越为显著。因此 ,

“初级侧控制”尤其用于小型无励磁制动器的控制。

此外 , 当“初级侧控制”时 , 由于“次级侧控制”时当电磁离合器・

制动器通电断开时发生的波动电压 ( 回生电压 ), 因此 , 对厌恶噪

音的机械非常适合。

当为了改善响应性而进行“次级侧控制”时 , 请按照右边的接线

图所示 , 在输出端子和电磁离合器・制动器之间设置继电器触点。

这时 , 需要在继电器触点间、或者与电磁离合器・制动器并联设

置变阻器等的放电元件。

【输出电压的计算方法】
输出电压 = 输入电压 × a ( 系数 )
※ a ( 系数 ) = 0.45: 半波整流
( 例 ) 
BEW-2S　：　AC 100 V　×　0.45	 =　DC 45 V
BEW-4S　：　AC 400 V　×　0.45	 =　DC 180 V

■ 在您定购时

输入电压规格　 额定输入 AC200V：2
                      额定输入 AC400V：4

BEW-　 S2

B
1 2 3 4

《初级侧控制方式的情形》
通过在1-2号端子上切换输入电源的ON、OFF，从而控制3-4号端子的输出。

※ON、OFF时的电磁线圈将不产生浪涌电压，
   但是电枢释放时间将延长，请在确认之后使用。

1-2
电源输入端子

3-4
输出端子

端子编号

B
1 2 3

MC

4

1-2
电源输入端子

制动器输出

MC (a触点）
控制

端子编号 《次级侧控制方式的情形》
　在1-2号端子上输入电源，通过对继电器进行ON、OFF切换，
   从而控制制动器输出。

■ 接线方法和时间图

●初级侧控制

●次级侧控制
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BEW-W 型号

■可以实现广范围的输入及输出
只要连接输入 AC100V、AC200V 及 AC400V 的其中一个电压规格 ,

就可以获得电磁离合器・制动器的动作所需要的直流电压。并且 ,

半波整流 / 全波整流的输出 , 可以通过连接方法的变更进行应对 ,

各种各样规格的电磁离合器・制动器都可以用该电源装置进行应

对。

■端子台型号
是一种连接容易的端子台型号 , 只设置了输入端子和输出端子的

简易型电源装置 , 而且小型、大功率。

■适合 RoHS 指令
满足禁止使用水银或铅等 6 种物质的 EU 有害化学物质限制的

“RoHS 指令”。

■ 规格

BEW-4W
AC 100 V

50/60Hz
±10％

●
AC 200 V ●
AC 400 V ●

AC 510 V
半波整流、全波整流 共用

（ AC 100 V   /   AC 200 V   /   AC400V ）
DC 45 V / DC 90 V / DC 180 V / DC 360 V

（DC2.5A）
DC 3.0 A

（900W）
1080 W / AC400V（全波）

（AC100V 半波）
DC 45 V

（AC100V 全波）
DC 90 V

（AC200V 半波）
DC 90 V

（AC200V 全波）
DC 180 V

（AC400V 半波）
DC 180 V

（AC400V 全波）
DC 360 V

02 ● ● ● ● ●
03 ● ● ● ● ●
04 ● ● ● ● ●
05 ● ● ● ● ●
06 ● ● ● ● ●
08 ● ● ● ● ●
10 △ ● ● ● ●
12 △ ● ● ● ●
14 △ ● ● ● ●
16 △ ● ● ● ●
18 △ ● ● ● ●
20 △ ● ● ● ●
25 △ ● ● ● ●

无励磁制动器

端子 － 本体之间
 使用DC 500 V 兆欧表 100MΩ
AC 2200 V  50Hz   1分钟

ー20 ～ ＋60 ℃  / 10 ～ 90 ％RH
0.045 kg

当输入（    ）内的电压时

最大输入电压
整流方式

 周围温度为20℃时
（    ）内为60℃时
  周囲温度20℃时
（    ）内为60℃时
  电压规格
（    ）内为输入电压

本公司的电磁离合器·制动器
额定电压 DC 45/90/180 V

△：根据离合器·
     制动器的
     机型适合

●：适合

型  号

输入电压

输出电压

输出电流

输出功率

尺 寸
设 定

适合的离合器
·制动器

绝缘电阻

绝缘耐压
使用环境 无结露

质  量 一个产品

電源装置　半波・全波整流共用　端子台型号

■ 端子和功能

入力端子

BEW-4W

出力端子

1

2 3

4

■ 构造

1 -2
3 - 4

端子记号 端子名称 功 能 说 明

电源输入端子 连接商用电源（AC200/220V　50/60Hz等）

输出端子 连接电磁离合器·制动器

该电源装置可用于额定电压为 DC45/90/180V 的所有电磁离合器・

制动器。是一种小型、大功率 , 可以满足广范围的电源装置。

电源装置电源装置制动器
马   达
制动器
马   达

齿   型
离合器
齿   型
离合器

无励磁
制动器
无励磁
制动器

离合器
制动器
组   合

离合器
制动器
组   合

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器
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■ 尺寸

φ5.3

37
.5

32
33

45
3

45

26

1

■ 特性

●半波整流和全波整流的两用
BEW-4W 型号 , 如果按照右图所示进行配线更换连接 , 可以选择半

波整流或全波整流的其中一种。

此外 , 该电源装置功率大 , 可以输入从低电压至高电压的广范围

电压。所以 , 只用该电源装置就可以应对各种各样规格的电磁离

合器・制动器。

可以以配线更换连接为前提 , 集约各种制动器 , 相反地 , 也可以只

用该电源装置应对各种种类的电磁离合器・制动器。

当电磁线圈的额定电压和电源装置所输出的电压不符合时 , 将不

能获得如规格所示的电磁离合器・制动器的特性 , 请予以注意。

■ 使用方面的注意事项

●初级侧控制和次级侧控制方式
该电源装置以通过对输入电压进行 ON、OFF 切换 , 对电磁离合器・

制动器的进行控制的“初级侧控制”作为基本控制方式。虽然该

控制装置可节省配线 , 但是电枢释放时间与“次级侧控制”相比 ,

无励磁制动器的制动时间将变长。

这种现象 , 在电磁离合器・制动器的尺寸越大时就越为显著。因此 ,

“初级侧控制”尤其用于小型无励磁制动器的控制。

此外 , 当“初级侧控制”时 , 由于“次级侧控制”时当电磁离合器・

制动器通电断开时发生的波动电压 ( 回生电压 ), 因此 , 对厌恶噪

音的机械非常适合。

当为了改善应答性而进行“次级侧控制”时 , 请按照右边的接线

图所示 , 在输出端子和电磁离合器・制动器之间设置继电器触点。

这时 , 需要在继电器触点间、或者与电磁离合器・制动器并联设

置变阻器等的放电元件。

【输出电压的计算方法】
输出电压 = 输入电压 × a ( 系数 )
※ a ( 系数 ) = 0.45: 半波整流 / 0.9: 全波整流
( 例 )
半波　：　AC 200 V　×　0.45	 =　DC 90 V
全波　：　AC 100 V　×　0.9 	 =　DC 90 V

■ 在您定购时

BEW-4W

AC510V
(MAX)

HALF
BRIGE

FULL
BRIGE

1 2 3 4

（半波整流）

AC510V
(MAX)

HALF
BRIGE

FULL
BRIGE

1 2 3 4

（全波整流）

1-2
电源输入端子

输出端子
　半波：2-4
　全波：3-4

端子编号 《初级侧控制方式的情形》
　通过在1-2号端子上切换输入电源的ON、OFF，从而控制3-4号端子的输出。

※ON、OFF时的电磁线圈将不产生浪涌电压，但是电枢释放时间将延长，
   请在确认之后使用。

■ 接线方法和时间图

●初级侧控制

1-2
电源输入端子

制动器输出

MC (a触点）
控制

端子编号 《次级侧控制方式的情形》
　在1-2号端子上输入电源，通过对继电器进行ON、OFF切换，从而控制制动器输出。

AC510V
(MAX)

HALF
BRIGE

FULL
BRIGE

1 2 3 4

（半波整流）

MC

AC510V
(MAX)

HALF
BRIGE

FULL
BRIGE

1 2 3 4

（全波整流）

MC

●次级侧控制
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输入端子

控制端子

BEW-□FH

输出端子整流电路 控制电路回路

控制电源电路

放电电路

1

2 4

3

6 5

BEW-FH 型号

■作为过励磁电源装置使用
通过电源装置的恒定励磁电压和电磁离合器・制动器的额定电压

相结合 , 可以获得下述效果。

・ 延长电磁离合器・制动器的使用寿命 ( 约 2 倍 )

・ 缩短电枢吸引时间 ( 约 1/2)

■作为弱励磁电源装置使用
通过电源装置的恒定励磁电压和电磁离合器・制动器的额定电压

相结合 , 可以获得下述效果。

・ 减少消耗电力 ( 约 1/4)

・ 抑制定子 ( 电磁线圈 ) 的发热 ( 约 1/4)

・ 缩短电枢释放时间

■端子台型号
是一种连接容易的端子台型号 , 带直流切断端子。

电源装置  小型过励磁电源 ( 全波整流 / 半波整流切换型 )

■ 规格

BEW-1FH BEW-2FH
AC 100 V

50/60Hz
±10％ ●

AC 200 V ●
输入电压范围 AC 80 ～ 130 V AC 170 ～ 300 V

控 制 方 式
过励磁  ： 全波整流（保持0.5秒）
恒定励磁 ： 半波整流

   （AC100V）恒定励磁 ： DC 45 V
过励磁  ： DC 90 V

   （AC200V）恒定励磁 ： DC  90 V
过励磁  ： DC 180 V

恒定励磁 时
DC 1.6 A / （DC1.3A）

恒定励磁 时
DC 1.6 A / （DC1.3A）

恒定励磁 AC100V 时
74 W / （58W）

恒定励磁 AC200V 时
144 W / （117W）

使 用 目 的 过励磁 弱励磁 过励磁 弱励磁

离合器·制动器额定电压 DC 45 V DC 90 V DC 90 V DC 180 V
02 ● ● ● ●
03 ● ● ● ●
04 ● ● ● ●
05 ● ● ● ●
06 ● ● ● ●
08 ● ● ● ●
10 ● ● ● ●
12 ● ● ●
14 ● ● ●
16 ● ● ●
18 ● ● ●
20 ● ● ●
25 ● ● ●

本公司的电磁离合器·制动器 

额定电压DC45/90/180V
无励磁制动器

端子 － 本体之间
 使用DC 500 V 兆欧表 100MΩ
AC 2000 V  50Hz   1分钟

无结露 ー 20 ～ ＋ 60 ℃
一个产品 0.065 kg

当输入（    ）内的电压时

 周围温度为20℃时
（    ）内为60℃时
  周囲温度20℃时
（    ）内为60℃时

●：适合

型  号

输入电压

输出电压

输出电流

输出功率

尺 寸
设 定

适合的离合器
·制动器

绝缘电阻

绝缘耐压
使用环境
质  量

■ 构造 ■ 端子和功能

1 -2
3 - 4 输出端子

5 -6 控制端子 通过继电器等的触点进行端子间的开闭，对输出进行控制

端子记号 端子名称 功 能 说 明
电源输入端子 连接商用电源（AC200/220V　50/60Hz等）

连接电磁离合器·制动器

该电源装置可用于额定电压为 DC45/90/180V 的所有电磁离合器・

制动器。是一种小型、大功率的过励磁电源装置。

电源装置电源装置制动器
马   达
制动器
马   达

齿   型
离合器
齿   型
离合器

无励磁
制动器
无励磁
制动器

离合器
制动器
组   合

离合器
制动器
组   合

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器
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■ 尺寸

6-M378

52

48

70

14

（
55
）

31

82

6

47

26
6.8

4.
2

8

■ 特性
●作为过励磁电源使用
BEW-FH 机型在进行约 0.5 秒的全波整流输出后 , 转移成半波整流

输出。通过使该电源装置的恒定励磁电压与电磁离合器・制动器

的额定电压相一致 , 形成过励磁状态 , 从而获得下列的效果。

¡	延长电磁离合器・制动器的使用寿命 ( 约 2 倍 )

¡	缩短电枢吸引时间 ( 约 1/2), 实现高频度运行

¡	延长寿命 ( 约 2 倍 )

¡	减少无励磁制动器和马达组合使用时的起动干渉

此外 , 在使用该电源装置的前提下 , 通过决定无励磁制动  器的规

格 , 可以进一步获得下列効果。

¡	高扭矩化

¡	薄型化、小型化

●作为弱励磁电源使用
与上述内容相反 , 通过使该电源装置的过励磁电压和电磁离合器・

制动器的额定电压相一致 , 在电枢吸引后形成弱励磁状态 , 可以

获得下列的效果。

¡	减少消耗电力 ( 约 1/4)

¡	抑制定子 ( 电磁线圈 ) 的发热 ( 约 1/4)

¡	缩短电枢释放时间

■ 使用方面的注意事项

●保护元件
该电源装置在输入侧、输出侧内置保护元件 ( 变阻器 )。因此 , 基

本上不需要在外部接入保护元件。

●初级侧控制和次级侧控制方式
通过对输入电压进行 ON、OFF 切换 , 对电磁离合器・制动器的进

行控制的初级侧控制 (5-6 号端子短路 ), 虽然可节省配线 , 但是电

枢释放时间将变得极长 , 因此制动器的制动时间将延长 ( 不发生

浪涌电压 )。

通过 5-6 号端子与继电器触点等连接进行控制的次级侧控制 , 电

枢释放时间变短 , 制动器制动时间也缩短 , 但增加了配线 , 也产生

一些浪涌电压。

请根据所需要的特性 , 选择初级侧控制或者次级侧控制。

由于 5-6 号端子是流入制动器电路的一部分 , 因此 , 在选择继电器

的触点等时 , 请在考虑电压、电流后进行选择。 ■ 在您定购时

BEW- 1 FH
输入电压规格
额定输入 AC100V：1
额定输入 AC200V：2

BEW-2FH
00S1001

MIKI PULLEY

B

1 2 3 4 5 6

1-2
电源输入端子

5-6
控制端子

3-4
输出端子

端子编号 《初级侧控制方式的情形》
　短接5-6号端子，通过在1-2号端子上切换输入电源的ON、OFF，
   从而控制3-4号端子的输出。

※ON、OFF时的电磁线圈将不产生浪涌电压，但是电枢释放时间将延长，
   请在确认之后使用。

BEW-2FH
00S1001

MIKI PULLEY

B

1 2 3 4 5 6

1-2
电源输入端子

5-6
电源输入端子

ON时间 OFF时间

3-4
输出端子

过励磁电压

恒定励磁电压
过励磁时间
(500ms)

端子编号

《次级侧控制方式的情形》
保持向1-2端子输入电源不变，通过在5-6号端子上切换输入电源的ON、OFF，
从而控制3-4号端子的输出。

■ 接线方法和时间图

●初级侧控制

●次级侧控制
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BEM 机型

■可适合 AC100V、AC200V 及 AC400V 的各电压输入
只要连接输入 AC100V、AC200V 及 AC400V 的其中一个电压规格 ,

就可以获得电磁离合器・制动器的动作所需要的直流电压。

■可适合于恶劣环境下使用
箱体整体为树脂成型 , 即使在有粉尘等的环境中也可以使用。并

且小型、轻量。

■导线型
是一种适合于中继连接的引导线输入、输出型号。

■适合 RoHS 指令
满足禁止使用水银或铅等 6 种物质的 EU 有害化学物质限制的

“RoHS 指令”。

■ 规格

BEM-2H BEM-4H BEM-2F
AC 100 V

50/60Hz
±10％

● ● ●
AC 200 V ● ● ●
AC 400 V ●
最大入力電圧 AC 250 V AC 510 V AC 250 V
整  流  方  式 半波整流 全 波 整 流

（AC200V）
DC 90 V

（AC400V）
DC 180 V

（AC200V）
DC 180 V

（DC0.6A）
DC 1.0 A

（DC0.6A）
DC 1.0 A

（DC0.6A）
DC 1.0 A

（50W）
90 W / AC200V

（100W）
180 W / AC400V

（100W）
180 W / AC200V

电压规格（   ）内为输入电压 （AC100V）
DC 45 V

（AC200V）
DC 90 V

（AC100V）
DC 45 V

（AC200V）
DC 90 V

（AC400V）
DC 180 V

（AC100V）
DC 90 V

（AC200V）
DC 180 V

●：适合
△：根据离合器·
      制动器的机型适合

02 ● ● ● ● ● ● ●
03 ● ● ● ● ● ● ●
04 ● ● ● ● ● ● ●
05 ● ● ● ● ● ● ●
06 ● ● ● ● ● ● ●
08 ● ● ●

●
● ● ● ●

10 ● ● ● ● ● ●
12 ● ●

●
●

● ● ●
14 ● ● ● ●
16 ● ● ● ●
18 △ ● △ ●
20 △ △ △ ●
25 △

△
△
△ △ △ ●

ー 15 ～ ＋ 60 ℃
0.020 kg 0.021 kg 0.023 kg

无励磁制动器

 使用DC 500 V 兆欧表 100MΩ
AC 2000 V  50Hz   1分钟

本公司的电磁离合器·制动器 
额定电压DC45/90/180V

端子 － 本体之间

无结露
一个产品

当输入（    ）内的电压时

  周围温度为20℃时（    ）内为60℃时

  周囲温度20℃时（    ）内为60℃时

型  号

输入电压

输出电压

输出电流

输出功率

尺 寸
设 定

适合的离合器
·制动器
绝缘电阻
绝缘耐压
使用环境
质  量

电源装置  小型、轻量  导线型

该电源装置为额定电压 DC45/90/180V 的无励磁制动器用小型电源

装置。

φ4.2

白色

黄色

红色

18 12
L±10 30

9

4

12

10
38
.5

导线颜色 功能名称

黄色（2根） 入 力 側
红色・白色 出 力 側

功 能 说 明
连接商用电源（AC200/220V　50/60Hz等）

连接电磁离合器·制动器

■ 端子和功能

（＋）

（－）
BEM-F

输入侧 输出侧

黄色

黄色

红色

白色

输入侧 输出侧

黄色

黄色

红色

（＋）

（－）

白色

BEM-H

■ 构造 ■ 尺寸

电源装置电源装置制动器
马   达
制动器
马   达

齿   型
离合器
齿   型
离合器

无励磁
制动器
无励磁
制动器

离合器
制动器
组   合

离合器
制动器
组   合

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

● CAD 文件 No.BE9
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■ 特性

●半波整流和全波整流的两用
BEM-2H、4H 型号输入商用电源 , 在输出侧产生半波整流后的直

流电压。该电源装置的特点是构成电路非常简单 , 价格便宜。但

是由于电压的脉动大 , 所以电磁离合器・制动器的动作应答性容

易产生不均一 , 以及在通电时也可能有轰鸣声 , 与全波整流及平

滑电源相比 , 其电磁线圈的发热量稍有增加的倾向。

如果不满意上述的倾向 , 请考虑变更为全波整流电源 (BEW-1F、

2F 型号 ) 及平滑电源、或者 DC24V 规格。

BEM-2F 型号产生全波整流后的直流电压。该电源装置与半波整

流电源相比较 , 具有电压的脉动小、电磁离合器・制动器的动作

响应性不容易产生不均一等特点。

当电磁线圈的额定电压和电源装置所输出的电压不符合时 , 将不

能获得如规格所示的电磁离合器・制动器的特性 , 请予以注意。

■ 使用方面的注意事项

●初级侧控制和次级侧控制方式
该电源装置以通过对输入电压进行 ON、OFF 切换 , 对电磁离合器・

制动器的进行控制的“初级侧控制”作为基本控制方式。虽然该

控制装置可节省配线 , 但是电枢释放时间与“次级侧控制”相比 ,

无励磁制动器的制动时间将变长。

这种现象 , 在电磁离合器・制动器的尺寸越大时就越为显著。因此 ,

“初级侧控制”尤其用于小型无励磁制动器的控制。

此外 , 当“初级侧控制”时 , 由于“次级侧控制”时当电磁离合器・

制动器通电断开时发生的波动电压 ( 回生电压 ), 因此 , 对厌恶噪

音的机械非常适合。

当为了改善应答性而进行“次级侧控制”时 , 请按照右边的接线

图所示 , 在输出端子和电磁离合器・制动器之间设置继电器触点。

这时 , 需要在继电器触点间、或者与电磁离合器・制动器并联设

置变阻器等的放电元件。

【输出电压的计算方法】
输出电压 = 输入电压 × a ( 系数 )
※ a ( 系数 ) = 0.45: 半波整流 / 0.9: 全波整流
( 例 )
BEM-2H・4H：AC 200 V　×　0.45	 =　DC 90 V
BEM-2F　　　：AC 100 V　×　0.9	 =　DC 90 V

■ 在您定购时

BEM-  2  H　　   120  L 
导线长度
 3种　120mm： 120
　　　240mm： 240
　　　360mm： 360
　　　　

整流方式
半波整流 ： H
全波整流 ：  F

输入电压规格
　　额定输入 AC200V ： 2
　　额定输入 AC400V ： 4

白色
（－）

红色
（＋）

黄色
（～）

黄色
（～）

《初级侧控制方式的情形》
　通过在导线（黄色）上切换输入电源的ON、OFF，从而控制导线（红及白色）的输出。
   黄色-黄色 电源输入侧

黄色-黄色 
电源输入侧

红色-白色 
输出侧 
（制动器）

导  线

※ON、OFF时的电磁线圈将不产生回生电压，但是电枢释放时间将延长，
   请在确认之后使用。

白色
（－）

红色
（＋）

MC

黄色
（～）

黄色
（～）

黄色-黄色 
电源输入侧

赤色-白色 
输出侧 
（制动器）

MC (a触点）
控制

导  线 《次级侧控制方式的情形》
　在输入侧导线（黄色）上输入电源，通过对继电器进行ON、OFF切换，从而控制制动器输出。
   黄色-黄色 电源输入侧

■ 接线方法和时间图

●初级侧控制

●次级侧控制
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型    号 BEM-2T
AC 100 V

50/60Hz
±10％ ●

AC 200 V ●
最大输入电压 AC 280 V
整  流  方  式 半波整流

（AC200V）
DC 90 V

输出电流 （DC0.6A）
DC 1.0 A

输出功率 （50W）
90 W / AC200V

尺寸设定

（AC100V）
DC 45 V

（AC200V）
DC 90 V

  
  

02 ● ●
03 ● ●
04 ● ●
05 ● ●
06 ● ●
08 ● ●
10 ● ●
12 ●
14 ●
16 ●
18 △
20 △
25 △

适合的·
离合器制动器

本公司的电磁离合器·制动器 
额定电压 DC45/90V 无励磁制动器

绝缘电阻
端子 － 本体之间

使用DC500V 兆欧表100MΩ
绝缘耐压 AC1500V 50Hz 1分钟
使用环境 无结露 ー20～＋60℃
质      量 1个产品 0.008kg

输入电压

输出电压 当输入（    ）内的电压时

 周围温度为20℃时
（    ）内为60℃时
  周囲温度20℃时
（    ）内为60℃时
  电压规格
（    ）内为输入电压

△：根据离合器·
     制动器的
     机型适合

●：适合

输入侧 输出侧

黄色

黄色

焊片引出线端子

（＋）

（－）

焊片引出线端子

BEM-2T

导线颜色 功能名称 功 能 说 明
 黄色（2根） 输入侧 连接商用电源（AC200/220V　50/60Hz等）

焊片引出线端子（2处） 输出侧 连接电磁离合器·制动器

■ 规格

■ 构造

■ 端子和功能

■ 尺寸

■ 调整片端子对应侧的推荐产品

■ 安装部的设计

BEM-T 型号

■可适合 AC100V 及 AC200V 的各电压输入
只要连接输入 AC100V 及 AC200V 的其中一个电压规格 , 就可以获

得无励磁制动器的动作所需要的直流电压。

■安装自由
由于是小型、薄型的电源装置 , 所以不需要选择安装场所。并且 ,

安装部分为可动的 , 可以自由地设定输入输出的方向。

■容易连接的焊片引出线输出
在连接无励磁制动器的输出侧采用焊片引出线端子 (110 系列 ), 实

现了连接空间的节省和工时的削减。

■在恶劣的环境下也可以使用
箱体整体为树脂成型 , 即使在有粉尘等的环境中也可以使用。

■适合 RoHS 指令
满足禁止使用水银或铅等 6 种物质的 EU 有害化学物质限制的

“RoHS 指令”。

电源装置 超小型、轻量 导线型

该电源装置为额定电压 DC45/90V 的无励磁制动器用小型电源装置。

电源装置电源装置制动器
马   达
制动器
马   达

齿   型
离合器
齿   型
离合器

无励磁
制动器
无励磁
制动器

离合器
制动器
组   合

离合器
制动器
组   合

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

微型励磁
离合器
制动器

焊片引出线端子
（次级侧）
110系列
焊片引出线端子
厚度0.5

φ3.2

17
（
5）

7

18.6

0.5

2.
8

5

2（21.6）

L

安
装
部
可
动
　
6.
5

安装部可动

・插座 170043-1 (AMP 生产 )

・绝缘套 170823-1 (AMP 生产 )

・ICT 带绝缘被覆层的端子 FA 型 110 系列

  ICTDEN    280509-FA (NICHIFU 生产 )

・平形插入端子 CSS 62853-F(NICHIFU 生产 )

・绝缘帽 62826-F   (NICHIFU 生产 )

标准的安装脚 , 不但是可动的 , 而且还可以拆下来进行专用安装。

请参考下图推荐的尺寸进行设计 , 或者向本公司联系咨询。

111.5

5－
0.
1

－
0.
3

2.
5

C1

5＋
0.
2

＋
0.
1

（
C0.2）

8

板厚 t＝0.8 ±0.1

安装部推荐尺寸
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■ 特性

●输出方式
BEM-2T 型号型号输入商用电源 , 在输出侧产生半波整流后的直流

电压。该电源装置的特点是构成电路非常简单 , 价格便宜。但是

由于电压的脉动大 , 所以电磁离合器・制动器的动作响应性容易

产生不均一 , 以及在通电时也可能有轰鸣声 , 与全波整流及平滑

电源相比 , 其电磁线圈的发热量稍有增加的倾向。

如果不满意上述的倾向 , 请考虑变更为全波整流电源 (BEW-1F、

2F 型号 ) 及平滑电源、或者 DC24V 规格。

当电磁线圈的额定电压和电源装置所输出的电压不符合时 , 将不

能获得如规格所示的电磁离合器・制动器的特性 , 请予以注意。

■ 使用方面的注意事项

●初级侧控制和次级侧控制方式
该电源装置以通过对输入电压进行 ON、OFF 切换 , 对电磁离合器・

制动器的进行控制的“初级侧控制”作为基本控制方式。虽然该

控制装置可节省配线 , 但是电枢释放时间与“次级侧控制”相比 ,

无励磁制动器的制动时间将变长。

这种现象 , 在电磁离合器・制动器的尺寸越大时就越为显著。因此 ,

“初级侧控制”尤其用于小型无励磁制动器的控制。

此外 , 当“初级侧控制”时 , 由于“次级侧控制”时当电磁离合器・

制动器通电断开时发生的波动电压 ( 回生电压 ), 因此 , 对厌恶噪

音的机械非常适合。

当为了改善应答性而进行“次级侧控制”时 , 请按照右边的接线

图所示 , 在输出端子和电磁离合器・制动器之间设置继电器触点。

这时 , 需要在继电器触点间、或者与电磁离合器・制动器并联设

置变阻器等的放电元件。

■ 在您定购时

BEM-2T  120  L 
导线长度
 3种    　120mm： 120
　　　　 240mm： 240
　　　　 360mm： 360
　　　　

※ON、OFF时的电磁线圈将不产生回生电压，但是电枢释放时间将延长，
   请在确认之后使用。

黄色-黄色 
电源输入侧

红色-白色 
输出侧 
（制动器）

导  线 《初级侧控制方式的情形》
　通过在导线（黄色）上切换输入电源的ON、OFF，从而控制导线（红及白色）的输出。
   黄色-黄色 电源输入侧

ＭＣ

黄色-黄色 
电源输入侧

制动器

MC (a触点）
控制

导  线 《次级侧控制方式的情形》
　在输入侧导线（黄色）上输入电源，通过对继电器进行 ON、OFF 切换，
  从而控制制动器输出。

■ 接线方法和时间图

●初级侧控制

●次级侧控制

【输出电压的计算方法】
输出电压 = 输入电压 × a ( 系数 )
※ a ( 系数 ) = 0.45: 半波整流
( 例 )
BEM-2T：AC 200 V　×　0.45　=　DC 90 V
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■ 电源装置的种类

为了使电磁离合器・制动器动作 , 电源装置是一定需要的。由于

本公司的电磁离合器・制动器全部是直流电源线圈 , 所以需要用

各种各样的方法把商用电源变换成直流电压 , 然后将该电压提供

给离合器・制动器。

产生直流电源电压的方法虽然有很多种 , 但是根据该电源装置的

种类及规格等 , 电磁离合器・制动器的动作特性将受到很大影响。

●变压器降压、单相全波整流电源装置 (BE 机型 )
是一种作为电磁离合器・制动器用、最普通的电源装置。该电源

装置用于 DC24V 的电磁离合器・制动器 , 构造简单、坚固 , 对电

磁离合器・制动器通电 ON/OFF 时发生的浪涌电压 ( 回生电压 )

有很大的承受能力 , 是一种非常便于使用的电源装置。

+

-

输出端子

输入端子

200V

100V

0V

BE

控制端子 

●开关电源 ( 市面销售产品 )
作为电源(主要是DC24V),广泛使用于继电器或者计时器、序列器、

以及其他各种电气机器上 , 产生平滑后的稳定电压 , 是一种轻量

而且紧凑的电源装置。

但是 , 该电源装置在特性上 , 对电磁离合器・制动器那样的电磁

线圈在 ON・OFF 时发生的波动电压较弱 , 并且开关电源制造商也

对该使用方法不提供保证。

在将开关电源作为电磁离合器・制动器的电源装置使用时 , 作为

吸收波动用装置 , 需要将二极管与电磁线圈并联连接。

波动吸收二极管极端地延长了电枢释放时间 , 因此在使用时 , 需

加以注意。

C1 B1 B2C2

MC

MC

DC24V

开关电源的
基本接线

波动吸收二极管

AC

+0V 100V -

●半波整流电源 (BEW、BEM 机型 )
半波整流电源装置是由 2 个二极管组合而成的电路 , 直接输入商

用电源 , 在输出侧产生半波整流的直流电压。

该电源装置与其他的电源装置相比 , 具有电路构成非常简单、小

型而且价格便宜的特点。

但是 , 在以商用电源的频率 , 即 50Hz/60Hz 的一半周期进行电压供

应 / 停止的反复通电方式 , 因此电磁离合器・制动器的动作将发

生 10ms 左右的不均一。此外 , 在通电时也可能有轰鸣声 , 与全波

整流及平滑电源相比 , 其电磁线圈的发热量稍有增加的倾向。

所以 , 请使用在即使有上述倾向发生也不会有大影响的情况。本

公司推荐该电源装置与无励磁制动器组合使用。

如果不满意动作的不均一及通电时的轰鸣声等 , 请考虑变更为全

波整流电源 (BEW-1F、2F、4W 型号 )、或者 DC24V 规格。

1

2

3 4

6

5

BEW-2H/4H

输出端子输入端子

控制端子 

【从半波整流电源输出的电压的计算方法】
输出电压 = 输入电压 × a ( 系数 )
※ a ( 系数 ) = 0.45: 半波整流
( 例 )
AC 100 V　×　0.45　=　DC 45 V
AC 200 V　×　0.45　=　DC 90 V
AC 400 V　×　0.45　=　DC 180 V

●全波整流电源 (BEW、BEM 机型 )
全波整流电源装置是由 4 个二极管组合而成的电路 , 直接输入商

用电源 , 在输出侧产生全波整流的直流电压。

该电源装置与半波整流电源相比 , 构成电路的二极管的数量增加

了 , 所以价格稍微高一些 , 但是可以将电压的脉动抑制为较小 , 因

此可以将电磁离合器・制动器的动作时间的不均一控制得较小。

所以 , 可以作为所有的电磁离合器・制动器的电源装置来使用。

1

2

3 4

6

5

BEW-1F/2F

输出端子输入端子

控制端子 

【从全波整流电源输出的电压的计算方法】
输出电压 = 输入电压 × a ( 系数 )
※ a ( 系数 ) = 0.45: 半波整流
( 例 )
AC 100 V　×　0.9  =　DC 90 V
AC 200 V　×　0.9  =　DC 180 V
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●过励磁电源 (BEH、BEJ、BEW-FH 机型 )
过励磁电源是以加快电磁离合器・制动器的电枢吸引时间、增大

所产生的扭矩、延长 ( 励磁离合器・制动器 ) 寿命为目的 , 在一定

时间内将电压施加、控制在额定电压之上的电源装置。

通过使用该电源装置 , 上述内容的电磁离合器・制动器的特性将

显著提高。

但是 , 如果设定在电磁离合器・制动器中的通电频度、时间等不

适当 , 电磁离合器・制动器的线圈有可能异常发热、烧坏 , 所以

需要多加注意。

●弱励磁电源 (BEW-FH 机型 )
近年来 , 无励磁制动器为了满足小型化、薄型化以及高扭矩化的

要求 , 电磁线圈和构造零件的制作方法变得更加复杂和大功率。

针对这种情况 , 全社会都要求节能化、提高循环利用以及不使用

有害物质等 , 而电磁离合器・制动器的所处环境却是不得不实施

完全相反的措施。

无励磁制动器的特性是在吸引电枢时需要很大的吸引力 , 但是在

吸引完成之后 , 只需要很少的电力就能够保持状态了。

无励磁制动器中 , 维持释放状态所需要的电力以外的电力 , 可以

称为浪费电力 , 可以说无励磁制动器浪费了非常多的电力。

弱励磁电源改善了无励磁制动器的这样问题 , 谋求达到如右边所

述的效果。

本公司为了解决这样的问题 , 从无励磁制动器和电源装置的两方

面提出了各种方案 , 请随时联系我们。

■实现小型、薄型、高扭矩、高响应性及长寿命
把使用弱励磁电源作为前提 , 进行无励磁制动器的设计 , 可以实

现小型、薄型、高扭矩、高响应性及长寿命。

■节能化
通过形成弱励磁状态 , 可以节约通常的 90% 以上的电力 , 同样电

磁线圈的发热也同样可以削减 90% 以上。

■降低故障率
大幅度减少因为电磁线圈的异常发热或者周围环境温度上升而导

致的无励磁制动器的烧坏、无励磁制动器周围的烧坏。

■提高循环利用
可以分解到原材料层次 , 提高构造部件循环利用。

●逆励磁功能 (BEH 机型 )
逆励磁功能以减少电磁离合器・制动器的电枢释放时间为目的 ,

在向电磁离合器・制动器的通电 OFF 时 , 在设定的时间内 , 施加、

控制与通电 OFF 前瞬间电压相反极性的电压的通电方式。

使用该电源装置时 , 当电磁离合器・制动器越大型 , 越能发挥效果。

在用于本公司的离合器・制动器尺寸 25 时 , 与 BE 机型相比较 ,

可以改善约 5 倍的响应性能。

因此 , 对于高频度运行及改善噪音现象方面可作出很大贡献。

通电波形

扭矩波形

过励磁时间

过
励
磁
电
压

逆
励
磁
电
压

逆励磁时间

恒
定
励
磁
电
压

一般控制时的扭矩波形

*	 本公司的过励磁电源装置已经事先设定了最佳值。
	 本公司的各种尺寸的电磁离合器・制动器的最佳值已经事先设定好了 , 在设置时 , 不需要

进行特别调整。当不是与本公司的电磁离合器・制动器组合使用时 , 将失去了最佳值的前
提条件。在这种情况时 , 请向本公司联系咨询。

*	 BEJ、BEH 机型是平滑过励磁电源装置。
	 平滑电源的 BEJ、BEH 机型 , 与未平滑电源相比 , 其特点是能够确保电磁离合器・制动器

非常稳定的动作响应性。
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■ 电磁离合器・制动器的控制

电源装置是电磁离合器・制动器的动作所必须的。但是为了达到

配合机械装置的动作、自由地控制电磁离合器・制动器 , 还需要

有控制装置。该部分需要另外设置。

本公司的 BEH、BEJ 机型高功能电源 , 接受从序列器等发出的微

小的控制输入 , 进行大容量的通电控制。

但是 , 当使用其他电源装置时 , 其构造是将施加在电磁离合器・

制动器上的电力直接施加在控制触点等上面 , 在控制的时候需要

动力继电器或者其他电力控制机器。

控制机器具有各自的特点 , 需要充分地掌握其内容 , 选择与机械

式样相符合的控制机器。

●动力继电器 ( 市面销售产品 )
一般来说有称为动力继电器的 , 可以控制 10A 以下、比较大的电

流的继电器。

这种继电器对于交流电源的控制 , 可以保证电流值及电压值的大

电力控制。但在直流电源的控制方面 , 当负载是直流诱导负载时 ,

要求在极端低的规格值内使用。

该继电器因为在控制电磁线圈时发生波动电压 ( 回生电压 ), 继电

器的触点被较大地磨耗。电磁离合器・制动器设有电磁线圈 , 请

以使用的动力继电器的直流诱导负载为条件 , 确认产品目录的规

格值。

下述为一般的简易基准值。

欧姆龙公司生产的 LY 系列的情形

【电磁离合器・制动器初级侧控制】

交流电压 	: AC 110 V ( 最大 AC250V 以下 )

交流电流 	: AC 4A 以下

容　　量 	: 100 W 以下

【电磁离合器・制动器次级侧控制】

直流电压 	: DC 24 V ( 最大为 DC125V 以下 )

直流电流 	: DC 1A 以下

容　　量 	: 25 W 以下

*	 次级侧控制的值是使用本公司规定的变阻器时的数值。
*	 上述的数值是指 3 项目全部必须在规格值内。
*	 关于初级侧控制、次级侧控制 , 请参照电源装置的各机型的控制接线。
*	 对于次级侧控制的情形 , 当在放电元件中使用二极管时 , 也可为初级侧控制时的规格值。

●电磁接触器 ( 市面销售产品 )
电磁接触器・电磁开闭器广泛地应用于感应马达等的控制 , 是大

型电磁离合器・制动器非常有效的控制机器。

该电磁接触器的电压及电流都可以达到相当于动力继电器数倍的

电力控制 , 特别在高电压的控制上更能发挥作用。

电磁接触器适合于高电力控制 , 但是在控制电磁离合器・制动器

时将发生波动电压 ( 回生电压 ), 仍然需要接入变阻器等放电元件。

假如不使用放电元件而进行大型的电磁离合器・制动器的控制时 ,

所发生的浪涌电压一般来说超过约 2000V。由于该电压超过了电

磁接触器的额定电压 , 最终将导致触点的严重磨耗、不能达到使

用寿命的不良问题。

下述为一般的简易基准值。

●固态电路继电器 / SSR( 市面销售产品 )
用于各种负载装置控制的 SSR, 非常适合于通过序列器进行的控

制 , 近年来其使用数量不断地增加。多数的 SSR 是以控制交流电

源为目的 , 所以市面上出售的产品的八成是交流电源控制产品。

当交流控制的 SSR 用于电磁离合器・制动器时 , 是控制电源装置

初级侧的输入电压。

SSR 控制中使用的“过零控制”与初级侧控制相交错 , 降低了响

应性。在与电磁离合器・制动器的一起使用时需要加以注意。

在直流电源控制 SSR 中非常重要的规格为最大额定电压。

在用 SSR 控制电磁离合器・制动器时 , 需要把发生的浪涌电压降

低到 SSR 的额定值以内。也就是说 , 需要使用变阻器或二极管等

放电元件。如果不附加放电元件 , 将造成在短期内 SSR 的损坏。

详细情况请咨询 SSR 的制造商或者本公司。

富士电机公司生产的 SC 系列的情形

【电磁离合器・制动器初级侧控制】

交流电压	 : AC 220 V ( 最大 AC440V 以下 )

交流电流	 : AC 3 A 以下

容　　量 	: 450 W 以下

【电磁离合器为制动器次级侧控制】

直流电压	 : DC 220 V 以下

直流电流	 : DC 2 A 以下

容　　量 	: 150 W 以下

*	 次级侧控制的值是使用本公司规定的变阻器时的数值。
*	 上述的数值是指 3 项目全部必须在规格值内。
*	 关于初级侧控制、次级侧控制 , 请参照电源装置的各机型的控制接线。
*	 对于次级侧控制的情形 , 当在放电元件中使用二极管时 , 也可为初级侧控制时的规格值。



172

电
磁
离
合
器·

制
动
器 

电
源
装
置

离合器
信号

制动器
信号

DC24V

+

C

B

C1 B1 B2C2

●无触点控制 ( 功率 MOS-FET、功率晶体管 ) ●其他控制
进行电磁离合器・制动器的无触点控制的主要目的是实现高频度

运行及高精度运行。

此外 , 在不满意有触点控制产生的相对于输入信号的输出滞后时

也可以使用。不需要进行由于控制触点的摩耗及消耗而发生的维

护工作 , 以及通过制作控制基板就可以实现小型化也是无触点控

制的主要特点。

无触点控制的优点虽然很多 , 但是在单件的选择方面需要十分注

意。如果选择错误 , 不但不能获得需要的电磁离合器・制动器的

特性 , 而且将造成在短期内放电元件的损坏 , 有时甚至还将影响

到周边的机器。

下述为一般的放电元件选择的简易基准值。

【选择例 101-12-13 BE-10 的组合控制】

条件

・使用离合器	 : 101-12-13

・额定电压   	 : DC 24 V

・额定电流   	 : DC 1.09 A

・使用电源装置	: BE-10

・内部变压器次级侧电压 : 约 AC 32 V

・输出峰值电压	: AC32V × 1.414 = 45.25 V

・使用变阻器	 : 82V 产品 (TNR7V820K)

选择放电元件

・额定电压	: 200 V 以上

・额定电流	: 5 A 以上

■选择的要点
放电元件的额定电压必须在施加在单件上的最大电压以上。

在上述的例子中 , 电磁离合器・制动器进行 ON、OFF 控制时产生

的波动电压为最大值。

变阻器在动作特性上 , 其限制电压有些不均一 , 规定了最大限制

电压。在这次的放电元件条件 (82V 产品 ) 中 , 其值为 135V。

放电元件需要相对于该电压的安全系数 , 如把最低限度的安全系

数设为 1.3, 则求得 135V × 1.3 =175.5 V。所以 , 放电元件最低需

要 200V 以上的额定电压。

放电元件的额定电流 , 必须是实际流动电流值的 3 倍以上。

此外 , 由于选择的放电元件种类和通电条件、周围环境不同 , 放

电元件的发热量将发生很大的变化。最后 , 必须在使用条件下评

价放电元件的发热量 , 并在实际机器中确认发热量在放电元件的

规格值以内。

■电流控制 ( 励磁离合器・制动器 )
该控制方式的目的是对电磁离合器・制动器的扭矩进行控制。

电磁离合器・制动器通过流到电磁线圈中的电流而产生吸引力 ,

通过该吸引力传送扭矩。所以 , 为了控制扭矩 , 就必须控制流入

电磁线圈的电流值。

本公司准备了进行电流控制的电源装置 , 如有需要 , 请随时与本

公司联系。

■快速励磁控制
该控制是为了缩短电磁离合器・制动器的电枢吸引时间 , 而减小

了时间常数的电路。

事先设定比较高的电源电压 , 再在电路中与电磁离合器・制动器

串联接入电阻。并按照各种条件设定电源电压和电阻值 , 以实现

向电磁线圈施加额定电压 DC24V。

当使用该控制方法时 , 由于流经电阻的电流与流经电磁离合器・

制动器的电流值是相同的 , 所以需要设定大容量的电阻 , 另外还

不得不考虑电阻的发热。

■快速过励磁控制
在快速励磁电路中 , 通过增设大型的电容器 , 可以比快速励磁控

制更加缩短电枢吸引时间。

由于增设了电容器 , 产生了过励磁电压 , 所以需要考虑电磁线圈

的发热和向电容器的充电时间等 , 然后设定 ON、OFF 时间。

■电压控制
电压控制的目的有多种 , 实现其目的方法也有各式各样。下列的

项目全部属于电压控制。

¡	弱励磁控制

简易扭矩控制 ( 通过电压调整 )

减轻连接时的冲击

加快电枢的释放

抑制电磁线圈的发热

¡	过励磁控制

缩短电枢吸引时间

加大扭矩

¡	快速励磁控制

缩短电枢吸引时间

¡	快速过励磁控制

缩短电枢吸引时间

加大扭矩

为了实现上述的控制 , 需要把电源电压设定在一定的规定状态 ,

并进行任意的控制。

¡	通过准备数种电源电压 , 进行切换控制

¡	通过电位器控制电压

¡	通过无触点的开关控制

¡	通过串联电阻 , 进行分压的电压控制

*	 什么是“时间常数”...
因为电磁离合器・制动器是诱导负载 , 在施加了直流电压时 , 流入电流值徐徐上升 , 时间常
数就是用于表现这种特性。
对于特定的电磁离合器・制动器种类和尺寸 , 该特性是一个确定值 , 越大型的种类电流的流
动也越迟钝。
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■ 浪涌电压和放电元件

●什么是浪涌电压

●放电元件的种类

当电磁离合器・制动器的电磁线圈上流过电流时 , 线圈被励磁 ,

产生作为离合器・制动器所需要的吸引力 , 并进行作功。

当线圈内的电流上升到规定的电流值后 , 能量被蓄积在线圈内 ,

当消耗电力越大时 , 这种能量就蓄积得越多。这时 , 如果断开电

流 , 只有被蓄积的能量部分产生波动电压。这是因为电磁离合器・

制动器是诱导负载 , 由于希望电流继续流动的作用而产生的电压。

如前所述 , 波动电压随着尺寸的增大而增大 , 在控制触点和电磁

线圈内部 , 产生超过 1000V 的电压。

这种现象 , 是造成触点烧坏和电磁线圈的绝缘破坏的原因。

所以 , 使用放电元件把该波动电压控制在适当的数值之内是非常

重要的。

一般来说 , 如果波动的限制电压高 , 电枢释放时间就将缩短 , 反之 ,

如果限制电压低其值将变长变慢 , 具有这种倾向。在选择保护元

件时 , 务必考虑到机械的规格和电源装置及控制电路的条件等进

行设定。

●变阻器的作用
本公司推荐把变阻器作为放电元件。

其理由是 , 在适当地对电磁离合器・制动器实施控制时 , 需要限

制电压 , 变阻器能够容易地进行该限制电压的设定 ; 元件的体积

非常小 , 也可以充分地应对浪涌能量的大小。

通过恰当地选择变阻器 , 电磁离合器・制动器可以在不损坏本来

特性的情况下进行使用。

当错误地选择了比恰当的限制电压高的电压时 , 将导致控制触点

的烧坏 , 以及电源装置的破损。

与其相反 , 当错误地选择了太低的限制电压时 , 将造成电源电压

把变阻器烧坏 , 以及电源装置的破损。

此外 , 即使有时不发生这样的现象 , 也容易造成电枢释放时间变

长的现象。

放电元件

的种类
电路图 电流衰减 特性

电源装置
离合器·
制动器 推荐产品

机型 电压规格 额定电压 尺寸

变阻器

BE
DC24V DC24V

＃16
｜
＃01

（NVD14SCD082或TNR14V820K）
NVD07SCD082或TNR7V820K

DC24V DC24V ＃20以上 NVD14SCD082或TNR14V820K

BEM
BEW

AC100V－半波 DC45V

＃25
｜
＃01

（NVD07SCD220或TNR7V221K）
NVD07SCD470或TNR7V471K

AC100V－全波 DC90V

AC200V－半波 DC90V
NVD07SCD470或TNR7V471K

AC200V－全波 DC180V

AC400V－半波 DC180V NVD14SCD820或TNR14V821K

二极管
＋
电阻

BE DC24V DC24V

＃25
｜
＃01

　・约为线圈电阻的10倍
□电阻
　・励磁电流以上的规格
□二极管的额定电流
　・AC200V：800V以上
　・AC100V：400V以上
　・DC24V  ：100V以上
□二极管的额定电压

BEM
BEW

AC100V－半波 DC45V

AC100V－全波 DC90V

AC200V－半波 DC90V

AC200V－全波 DC180V

二极管

BE DC24V DC24V

＃25
｜
＃01

　・励磁电流以上的规格
□二极管的额定电流
　・AC200V：800V以上
　・AC100V：400V以上
　・DC24V ：100V以上
□二极管的额定电压

BEM
BEW

AC100V－半波 DC45V

AC100V－全波 DC90V

AC200V－半波 DC90V

AC200V－全波 DC180V

电容器
＋
电阻

BE DC24V DC24V

＃25
｜
＃01

电容器C［μF］：与触点电流之比为

电阻R（Ω）：与触点电流之比为

容量：1［W］

耐圧：600［V］

=

BEM
BEW

AC100V－半波 DC45V

AC100V－全波 DC90V

AC200V－半波 DC90V

AC200V－全波 DC180V

C［μF］
1［A］

0.5～1

1

R［Ω］
E［V］

=1

抑制波动电压的效
果明显，不会引起电
枢释放时间的滞后

可以减少电源部的
消耗电力，也可以
减小电阻的容量。
电枢释放
时间多少有些滞后
迟，在高频度的使
用时需要注意

抑制浪涌电压的效
果非常强大。但与
此相对立的是电枢
释放时间变得非常
滞后。对高频度的
规格和离合器·制
动器的噪音现象需
要注意。

电枢释放时间非常
快，但需要使用耐
高压的电容器，因
此变得大型化。

MC
＋

－

VR C／B

I

t

I

t

I

t

MC
＋

－

D C／B

I

t

MC
＋

－

R

D

C／B

MC
＋

－

C
C／B

R

*	 保护元件制造商 NVD □ SCD □为 KOA 公司生产 , TNR □ V □ K 为日本贵弥功株式会社 (MARCON) 生产的。
*	 (　　) 内为可以使用的产品。
*	 电源装置以及对应的离合器・制动器的详细规格请参看各自页码。
*	 当使用过励磁电源装置 BEH、BEJ 时 , 不能使用变阻器 , 请加以注意。
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■ 电路中使用的符号

●关于图形符号
由于科学技术的飞速发展 , 人们制定了许多新符号及图形符号。下列的图形符号是以从以前就开始广泛使用的机器、元件为中心 , 以 JIS

手册和符号及图形符号手册为基础编制的。IEC 规格或者被认为一般化的符号列在【符号 1】中 , 而把以前使用的符号列在【符号 2】中。

名称

符号

符号1
（IEC 或者相当）

符号2
（旧符号）

直流电源

交流电源

保险丝

继电器
 a触点

继电器
 b触点

按钮开关
 a触点

按钮开关
 b触点

限位开关 
a触点

限位开关 
b触点

计时器（限时动作）
a触点

计时器（限时动作）
b触点

闸刀开关

电磁接触器

灯

蜂鸣器

接地

连接到外箱体

名称

符号

符号1
（IEC 或者相当）

符号2
（旧符号）

电动机

诱导电动机

发电机

电磁离合器

电磁制动器

离合器或者
制动器

变压器

电阻器

可变电阻

电容器

变阻器

二极管

整流器
（桥式）

晶体管
（NPN型）

晶体管
（PNP型）

光电耦合器

线圈

BZ

E

E

++

C
B

B

C

M
3～

G

M

*	 本产品目录中的图形符号使用了现在认为最普遍的符号。




